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Abstract 



The table according to the invention comprises a leg segment 1, a thigh segment 2, a thoracic segment 3, and a head segment 14 
which are articulated with respect to each other. A tilting plate 5 is articulated onto a framework 4 along a transverse horizontal axle 6, 
and carries a sliding carriage 7 mounted so as to slide on guides 8 of the tilting plate 5. The leg segment 1 pivots about a leg axle 10 
carried by the tilting plate 5, and is articulated by a linkage axle 12 to the thigh segment 2. The thigh segment 2 is articulated at its other 
end along a thigh axle 1 1 integral with the sliding carriage 7. The thoracic segment 3 is articulated about a thoracic axle 1 3 integral with 
the sliding carria ge 7. T he table can be oriented between a vertical position, a horizontal position, a sitting position, and a backwards- 



inclined position. 
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Lb table aeton llnvention comprend un segment de jambe 
, un segment de cuisse Z un segment tnoracique 3. et un 
segment de tete 14 erticules lea uns aux autres. Un plateau 
basculant 5 est erticule sur un bad 4 seton un axe horizontsl 
transversal 6. et porte un chariot couUssant 7 mome a coufis- 
sement sur des guides 8 du plateau basculant 5. Le segment 
de jambe 1 pivote autour d'un axe 10 de jambe porte per le 
plateau basculant 5. et a'articule par un axe de liaison 12 au 
segment de cuisse Z Le segment de cuisse 2 sarticule a son 
autre extrtmHe seJon un axe de cuisse 11 soKdaire du chariot 
coufesant 7. Le segment tnoracique 3 a'articule autour d'un 
axe tnoracique 13 sofidatre du chariot coufissant 7. La table 
pent s'orienter antra une position vertfcate. une position hori- 
zontals una position assise, et une position tnclinee vers 
{'aniens. 
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TABLE MEDICALE ARTICULEE KULTIPOSITIONS 

La presente Invention concerne les support • articules destines 
a supporter un patient lore d' Interventions medicals*. 

On connelt deja dee tables medicales articulees, comprenent un 
5 segment de Jambe destine a supporter le Jambe d'un patient, un segment 
de cuisse destine a supporter la culsse du patient, un segment 
thoraelque destine a supporter le thorax du patient. Les segments aont 
articules les uns a la suite des autres, et munis de moyens de blocage 
pour fixer leurs positions relatives. 
XO Ces tables sont toutefols peu commodes d'emplol, car leur 

reglege necesaite des manipulations dedicates et festidieuses, ces 
manipulations pouvant dlf ficilement etre pratiquees lorsque le patient 
est deja dispose* sur la table. 

La presente invention a notamment pour objet d'eviter les 
15 inconvenient* des tables articulees connues, en proposant une nouvelle 
structure de table a segments articules dans laquelle, tout en etant 
dependants les una des autres, les segments peuvent toutefois etre 
orientes chacun independemment des autres selon des mouvements particu- 
lierement bien edaptes aux mouvements naturals du corps d'un utilisateur 
20 qui seralt dispose sur la table. 

La table selon V invention peut etre deformee et orlentee de 
manlere continue entre les dlverses positions principales d 1 utilisation, 
a savoir une position horizontaie sensiblement plane, une position 
lncllnee vers l*arriere d f environ 30* f une position inclines vers 
25 Levant a la verticale, une position assise a doe sensiblement vertical, 
et toutes positions lntermedlalres en ligne brisee. 

La atructure de table articulea selon 1* invention permet 
1 "adaptation de moyens d'actionnement meceniquea pour produlre l'orien- 
tatlon des differente segments les uns par rapport aux autres, cheque 
30 moyen d'actionnement pouvant etre commande independemment des autres, ou 
en comblnalson, pour produlre les mouvements deelres des segments de 
table. 

Selon une realisation, la table selon i 1 invention permet en 
outrs 1» adaptation de sa hauteur, et une incllnalson laterele reglable. 
35 Le structure selon 1* invention est egelement compatible avec un 

r^glage de longueur des segments de bass In et de thorax, permettant une 
adaptation a des patients de tallies dif ferentes. 
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Pour ettelndre ces objets einsi que d'eutree, la table aedicele 
eelon le presente Invention comprend, de meniere connue, un segment de 
jembe, un segment de euisse, un segment thoraclque, les segments etant 
portes per un beti et etent ertlculea les una per repport eux autres. 
5 Selon I'invention : 

- le table eoaprend un plateau baeculant, erticule' eur le beti eelon un 
axe horizontal transvereel de plateau, 

- la table eoaprend un cherlot coulleeent monte e coulleeeaient 
longitudinal eur dee guides du pleteau baeculant, 

10 - le segment de jembe est erticule' eur le plateau baeculant en une zone 
interaealalre dudlt eegment de jembe eelon un axe horizontel trensversel 
du pleteau basculant, 

- le segment de cuisse est articule a eon extremity posterieure eur un 
axe horltontel transvereel de culeee du cherlot coullssant, et est 

15 articule a son extremlt* enterleure a 1" ex t rem it* poster ieure du eegment 
de jembe selon un axe horizontal transvereel de llelson, 

- le sepnent thoraclque est erticule a son extremlt* enterleure a un axe 
horlzontel trenevereal de thorax du chariot coulleeent, 

- la table comprend dee moyens pour regler 1' orientation du plateau 
20 baeculent par rapport au batl, 

- la table comprend des moyens pour regler 1' orientation du segment de 
jembe par rapport au plateeu basculant, 

- la table comprend des moyens pour regler 1 'orientetlon du segment 
thoreclque par rapport au chariot coullssant. 

25 Selon un mode de reelieetlon, la table erticulee eelon 

1 9 invention comprend en outre un eegment de tete qui e'articule par eon 
extremltl enterleure a l'extremite posterieure du eegment thoraclque, et 
qui est sollicite per dee moyens pour regler eon orientation par rapport 
au eegment thoraclque. 

30 Selon un mode de reelieetlon, le moyen pour regler 1' oriente- 

tlon du pleteau baeculant per repport au beti eet avantageusement un 
verin de pleteeu, dispose dene le batl, et dont une extremity e 1 articule 
en un point du pleteau decele per rapport a I 1 axe d •orientation 
transvereel dudlt plateau sur le beti. 

35 Les moyens pour regler i'orientetion du eegment de jembe par 

rapport au plateeu besculent comprennent eventageueement un v<rin de 
jmmbe rellent un point du pleteeu et une zone intererfdieir du eegment 
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d. Jaab. entre l'.xe d'.rtlcul.tlon du .egaent de Jaabe .ur le plateau 
.t l*a» d'.rtlculetlon du .egaent de jembe et du eegaent de cuie.e. 

Le. aoyen. pour regler 1' orientation du .egaent thoreclque p.r 
rapport eu ch.rlot coulla.ant coaprennent avant.geu.eaent un verln 
5 thoreclque relict une .one lnt.raedl.lr. du .egaent thor.clque i un 
point .urb.L.e et po.terleur du plete.u. 

Selon un aode de reell.atlon, le batl coaprend un eoele 
.uraonte d'un. colonne t.le.coptque dont l'extrealte .uperleure porte 
l'.xe d'.rtleul.tlon du pl.te.u be.culent. 
10 D'.utr.. objet., caracterl.tlque. et eventege. de U pre.ente 

invention re..ortlront de 1. de.crlptlon .ulvnte de .ode. d. re.ll.a- 
tton p«rtlcull.r., f.lte en relation «vec le. figure, jolnte., p.ral 
le»quelle» : 

- 1. figure 1 e.t «n. vue de cote d. 1. tabl. .rtlcule. .elon 
15 V invention en position horixontele ; 

- 1. flgur. 2 e.t un. vue de cote de 1. t.ble .elon 1" Invention en 
position vertical. ; 

- 1. figure 3 e.t un. vu. d. cote de la table .elon l'lnv.ntlon •« 
poeltlon aa.l.e ; 

20 - la figure ft e.t un. vu. d. cSte de 1. table .elon 1- Invention en 
position lncllnee ver. l'arrlere } 

- 1. flgur. 5 ..t un. vu. d. dee.u. de la t.ble ..Ion l'lnv.ntlon, la 
•urf.c. .uperleure de 1. t.bl. Stent enlevee pour aontrer le. eleaent. 
fonctlonnel. Inferleure ; et 

25 - 1. flgur. 6 ..t un. vu. d. fee. d. 1. tabl. en coupe .elon le plen I-I 

de la figure 5. 

Cone le repre..ntent le. figure., 1. tabl. eoapr.nd un eleaent 
.upport recepteur forae notaaaent de trol. .egaent. principal, a ..voir 
„n ..ga.nt d. Jaabe 1, un ..ga.nt de cul... 2 et un .egaent thor.clqu. 

30 3. L.. trol. ..gaent. prlnclpaux .ont .rtlcule. le. ««• • U wit. de. 
autre., et .ont port*, par un batl 4 de.tln. a repo.er .ur 1. Ml. I* 
•ult. d.« ..gaent. for-nt 1« eleaent .upport recepteur d.flnlt un 
.upport .llonge de.tine i recevolr un utllle.t.ur et a La.lnt.nli 
e.n.lbleaent .ur tout. •« longu.ur. Le een. de L lougueur de 1- eleaent 

35 .upport recepteur deflnlt 1. ••«• longltudln.l d. 1. tabl. nedlcal. 
..Ion I'lnventlon. 1. ..«• tr.n.v.r..l et«t d.flnl par tout. Ugne 
horlx qui «t p.rp.ndl ul.lr. a 1. dlr.ctlon longitudinal. .ln.l 
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determinee. 

Un plateau basculant 5 est artlculee sur le bati 4 selon un axe 
horizontal transversal 6. L'axe horizontal transversal 6 de plateau est 
. diipo«e en partie superieure du bati 4, et en partie intermediate du 
5 plateau basculant 5. L'axe horizontal transversal 6 est en outre dispose 
a l'extremite enter ieure du bati 4, comme le represents la figure 1. Un 
moyen d'actipnnement, qui sera decrit plus loin, permet de regler et de 
fixer I'orlentation du plateau basculant 5 par rapport eu bati 4. 

Un chariot 7 est monte a eoullssement longitudinal sur des 
10 guides letereux 8 et 9 du plateau basculant 5. Le chariot 7 peut 
coulisser librement sur lee guides 8 et 9, entre des butees de fin de 
course. 

Le segment de jambe 1 est articule sur le plateau basculant 5, 
a 1 'extremity anterieure dudit plateau basculant, et en une zone 
15 intermldleire dudit segment de jambe, selon un axe horizontal transver- 
sal 10 du segment de jambe, ou axe de jambe. Le segment de jambe est 
sollicite par des moyens d 1 ectionnement permettant de commander et de 
fixer son orientation autour de l'axe de jambe 10 par rapport eu plateau 
basculant 5. 

20 Le segment de cuisse 2 est d'une part articule a son extremite 

posterieure sur un axe horizontal transversal 11 du chariot coulissant 
7, ou axe de cuisse. Le segment de cuisse est d 1 autre part articule par 
son extremite* anterieure a I'extremit* posterieure du segment de jambe 
1, selon un axe horizontal transversal de liaison 12. Le segment de 

25 cuisse 2 n'est sollicite par eucun moyen d 'orientation produisant 
direct ement son orientation par rapport au plateeu basculant 5. Son 
orientation decoule de l'orientetion du segment de jambe 1 par rapport 
au plateau basculant 5* 

Le segment thoracique 3 est articule* k son extremite* anterieure 

30 selon un axe horizontal transversal de thorax. L'axe de thorax 13 est 
solideire du chariot coulissant 7. Le segment thoracique 3 est sollicite 
par des moyens produisant le reglage et la fixation de son orientetion 
par repport eu chariot coulissant 7» 

Bans le mode de realisation represent* sur les figures, le 

35 table artlculee comprend en outre un segment de tete 14 qui s' articule, 
par son extremity anterieure, * 1 'extremity posterieure du segment 
th raclque 3, sel n un ax horizontal transversal 15. Le segment de tete 
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14 est solllcite par des moyens d'ectionnement pour regier et fixer ton 
orientation par rapport au segment thoraclque 3, 

Le bati 4 comprend un socle 16 sunnonte d'une colonne 17 
. telescoplque dont l'extreaite superieure porte l'axe d v articulation 6 du 
5 plateau basculant 5. Un verln vertical 170, schematiquement represent* 
aur lee figures, perset de regier la longueur de la colonne 17, et done 
la hauteur de la table artleulee par rapport au sol. 

Dans le ©ode de realisation represent* aur la figure 5, le 
plateau basculant 5 est forme de deux longerons lateraux 50 et 51 de 

10 plateau, relies par une traverse principal* centrale 52 et une traverse 
anterieure 53. Les longerons 50 et 51 de plateau sont ecartes d'une 
distance superieure a la largeur de la colonne 17, de sorte que les 
longerons 50 et 51 peuvent plvoter librement autour de l'axe 6 sans 
heurter la colonne 17. Les longerons 50 et 51 de plateau portent les 

15 guides longltudinaux 8 et 9, chacun des guides £tant solldarise aux 
extremltes du longeron respectif . 

Le plateau basculant 5 est solllcite par un verln de plateau 
56, dont une premiere extremlte e'ertlcule aur le batl 4, et dont une 
aeconde extremlte e'articule aur le plateau baaculant en un point 

20 d r articulation decale par rapport a l'axe d 'articulation 6 du plateau 
baaculant 5. Le verln 56 permet le reglage d'orlentatlon du plateau 
baaculant 5 dana toutea positions interned i aires entre une position 
verticale vers l'avant dans laquelle le segment de jambe 1 occupe la 
position inferleure, et entre une position inclinee vers 1'errlere de 

25 30* environ par rapport a l'horixontale dans laquelle le segment de 
jembe 1 occupe la position auperleure. 

Le chariot coulleeant 7 eat constitue* de deux longerons 
lateraux 70 et 71 de chariot, relies par un cadre posterieur vertical 72 
e'etendant vers le has. Les longerons 70 et 71 de chariot portent des 

30 sanctions, respectlvement 73 et 74 pour le longeron 70, et 75 et 76 pour 
le longeron 71, lesdits sanctions etant sontes couliseant aur lea guides 
8 et 9 qui aont dea tlgea a aectlon circulaire. Lea sanctions 74 et 76 
eont disposes aux extremltes anterleures du chariot coullssant 7, tandls 
que les sanction a 73 et 75 aont disposes en des positions lnterarfdialres, 

35 cosse le repreeente la figure 5. Des butees de fin de course, telles que 
les butees 54 et 55 representees sur la figure 1, lisltent le 
deplacesent des sanctions de chariot sur les guides 8 et 9. Les butees 
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posterleures 54 et les manchons posterieurs 73 sont positionnes de telle 
meniere que, lorsque lee segment! de jambe 1 et de cuisse 2 sont alignes 
et parallel as au plateau basculant 5, comma represente eur lea figures 
1, 2 et 4, les manchons 73 et les butees 54 sont au voisinage l v un de 
5 1' autre. La longueur du chariot coullssant 7 est cholsle de telle sorte 
que, dans cette meme position d'alignement des segments de jambe 1 et de 
culsse 2 f les manchons anterieurs 74 sont disposes en une position 
intermediaire des guides 8 et 9, lalsaant une course euffisaute 
permettant le deplacement du chariot coullssant 7 vers l'avant lors du 
10 b as cu lenient du segment de jambe 1 par rapport au plateau basculant 5, 

Les segments form ant 1* element support recepteur, tels que le 
segment de jambe 1, le segment de culsse 2, le segment thoracique 3 et 
le segment de tite 14, sont formes egalement de longerons respectife 
lateraux relies les uns aux autres par des traverses telles que 
15 representees sur la figure 5. Par construction, les longerons de tous 
les segments de 1' element support recepteur, ainsi que les longerons 70 
et 71 de chariot coulissant 7 et les longerons 50 et 51 de plateau 
basculant 5 sont ecartes d'une distance super! cure a la largeur de la 
colonne 17, permettant le llbre debattement par rotation autour de l'axe 
20 6. 

Le segment de tete 14 comprend un bras vertical descendant 140, 
comme represente sur la figure 1. L'extremite infer leure du bras 
descendant 140 recoit une premiere extremite d'un verin de t£te 141 dont 
la seconde extremit* est fixee au segment thoracique 3. L'actionnement 
25 du verin de tite 141 permet le reglage de l'orientation du segment de 
tete 14 par rapport au segment thoracique 3 autour de l'axe de tete 15. 

Un verin thoracique 30 eat articule" a sa premiere extremite au 
voisinage de l'extremite infer ieure du cadre poaterieur vertical 72 de 
chariot coulissant 7, et est artlcule' a sa seconde extremity en une zone 
30 intermediaire du segment thoracique 3. L'actionnement du verin thoraci- 
que 30 permet de regler l'inclinaison du segment thoracique 3 par 
rapport au chariot coullssant 7 autour de l'axe de thorax 13. 

Dans le mode de realisation represent* sur les figures, l'axe 
de thorax 13 est coaxial k l'axe de culsse 11. 
35 Un verin de jambe 100 a 'artlcule eelon aa premiere ext remit* en 

un point intermediaire 101 du plateau basculant 5. Le point intermedial- 
r 101 eat dispose au centre de la traverse princlpale 52. Le verin de 
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jembe 100 e'artlcule a sa seconde extremite sur une traverse 102 
intermediaire du eegment de Jembe 1. L 'actionnement du verln d« jambe 
100 permet de regler V orientation du segment de jsmbe 1 par rapport au 
plateau baeculant 5 autour de I'axe de jambe 10. L'orlentatlon du 
5 eepnent de jambe 1 produit eimultenement le deplacetnent du segnent de 
cuisse 2, du chariot couliaeant 7, at du segment thoracique 3, ainsi que 
du segment de tete 14. L* orientation du segment de cuisse 2 est ainsi 
determinee par l'orlentatlon du segment de jambe, tandis que I'oriente- 
tion du segment thoracique 3 n'est pas modifiee par le changement 

10 d* orientation du segment de jambe 1. 

Las verins d' actionnement des differ ents segments at du plateau 
basculant sont mieux representee sur la figure 3, dans la position 
assise qui lalsse apparaltre lasdlts verins. Ces verins sont simplement 
representee de maniere echematique sur les autres figures par des traits 

15 mixtes, pour la clarte des dees ins. 

Le fonctionnement de la table selon 1" invention est le sulvant: 
sur la figure 1, la table est an position horizontals ; le verln 
vertical 170 de bati permet de regler la hauteur de table. Le plateau 
basculant 5 est en position horizontals. Le chariot coulissant 7 sst 

20 dsns sa position extreme posterleure, les manchons 73 etant au voisinsge 
des butees 54. Les segments de I 1 element support recepteur sont align** 
les uns par rapport aux autres pour former un plan horizontal recepteur. 
A partir de cette position horizon tale v 1'utilisateur peut inc liner la 
table vers 1'arriere, pour l'eaener dans la position representee sur la 

25 figure 4, dans lequelle la table forme un plan inclin* de 30* environ. 
Dane eetta position, la segment da Jambe 1 occupe la position 
super ieure, at le segment de tete 14 occupe la position infer leura. La 
passage da la position horizontale de la figure 1 a la position inclinee 
vers l'arriere de la figure 4 s'effeetue par elmple actionnement du 

30 verin da plateau 56. 

Partant de la position horizontale representee eur la figure 1, 
l f utllleataur peut egalement amener la table en une position vertlcale 
representee sur la figure 2, dana laquelle tous lee segments sont 
vertlcaux at elignes. Le plvotement de la table entre la poeition 

35 horizontale de la figure 1 et la position vertlcale de la figure 2 
s'effeetue par actionnement du verln 56 de plateau. On remarque, eur la 
figure 2, qu'en position v rticale d la table 1 bati 4 doit avoir une 
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hauteur suffisente pour que le portion enter ieure du segment de jambe 1 
reste au-dessua du sol, et au-dessus du socle 16. La colonne 17 eit pour 
eel* den a sa position de longueur maximele, per actionnetnent de ton 
t -verin vertical 170 de colonne. Egelement eur cette figure 2, on e 
5 represent* un mode de realisation dens lequel le segment de Jambe 1 
comprend en outre un segment euxilieire 103 articul* en bout du segment 
de jambe 1 et pouvent former un marchepied, comme le represente le 
figure, 

Partant de le position horlzontele de le figure 1, l f utilise- 
10 teur peut egelement emener le teble en une position assise representee 
eur le figure 3. Four cela, le pleteeu besculent 5 est incline* a 45* 
environ, par actlonnement du verln de plateau 50. Simul tenement, le 
verln de jembe 100 est ectionne pour emener le segment de jambe 1 a la 
verticele, et le verln thoreclque 30 est ectionne pour emener le segment 
15 thoreclque 3 a la verticele. 

L'exe de jembe 10 est dispose de preference en une position 
comprise entre le tiers et la moitie de le longueur du segment de jembe 
a partir de 1'extremite libre dudlt segment de jembe 1. Egelement, le 
distance eeperant l'axe de jambe 10 et l'axe de liaison 12 est 
20 eensiblement egele a la longueur du segment de culese 2. 

Selon un mode de realisation non represente eur les figures, le 
pleteeu besculent 5 peut en outre etre orient* eur le batl 4 eelon un 
axe longitudinal, permettent ainsi son besculement vers le droite ou 
vers la gauche. 

25 La structure de table eelon 1" invention est compatible avec dee 

segments de jembe, dee segments de culese et dee segments thoraclques 
dont la longueur peut etre variee. On peut per exemple utiliser dee 
structures de tele segments dene leequelles lee longerons eont telesco- 
piques, formes de tubes coulissant les uns dans les autres, avec dee 

30 clavettes de blocege. Cheque segment peut avoir une longueur reglable 
pour e'edapter a le longueur des segments corporels d*un petlent que 
l'on veut disposer eur le table. 

Le presente invention n'eet pas limitee eux modes de realisa- 
tion qui ont Iti explicitement d e'er it e, meie elle en lnclut lee dl verses 

35 veriantes et generelisations contenues dans le dooelne des revendice- 
tlons cl-apres. 
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REVENDICATIONS 

1 - Table medlcale artlculee multlpoaltlone, comprenant plu- 
eieure segments artlculee lea una aux autre a, notamment un segment de 
jambe (1), un aegment de culsse (2), un aegment thoraclque (3), let 

5 eegmente etant portea par un biti (4), caracterlaee en ce que : 

- la table comprend un plateau baaculant (5), artlcule aur le biti (4) 
aelon un axe horizontal tranaveraal de plateau (6), 

- la table coaprend un chariot coullssant (7) monte a coullaeeaent 
longitudinal aur dea guldea (8, 9) du plateau baaculant (5), 

10 - le aegment de jambe (1) eat artlcule' aur le plateau baaculant (5) en 
une tone intermediate dudlt segment de jambe aelon un axe horizontal 
tranaveraal (10) du plateau baaculant , 

- le segment de culase (2) eat artlcule a eon extremlte poeterleure sur 
un axe horizontal tranaveraal (11) de culaae du chariot coullssant (7), 

15 et eat artlcule par son extremlte anterleure a 1 'extremity poaterleure 
du segment de jambe (1) aelon un axe horizontal tranaveraal de llalaon 

(12), 

- le eegment thoraclque (3) eat artlcule par aon extremlte anterleure a 
un axe horizontal tranaveraal de thorax (13) du chariot coulleeant (7) t 

20 - la table comprend dea moyena (56) pour r£gler et fixer I 1 orientation 
du plateau baaculant (5) par rapport au biti (4), 

- la table comprend dea moyena (100) pour regler et fixer 1 'orientation 
du aegment de jambe (1) par rapport au plateau baaculant (5), 

- la table comprend dea moyena (30) pour regler at fixer l'orientation 
25 du aegment thoraclque (3) par rapport au chariot, coulleeant (7). 

2 - Table medlcale artlculee multipositione aelon la revendice- 
tion 1, caracterlaee an ce qu'elle coaprend en outre un aegment de tite 
(14) qui a 1 artlcule par aon extremlte* anterleure aur V extremity poate- 
rleure du aegment thoraclque (3) aelon un axe tranaveraal de tite (15), 

30 le aegment de tite ttant solllclt* par dea moyena (141) pour regler et 
fixer aon orientation par rapport au aegment thoraclque (3). 

3 - Table oldlcale artlculee multlpoattiona aelon la revendlca- 
tion 2 t caracterlaee en ce qu'un verin de tite (141) relie le aegment de 
tete (14) et le aegment thoraclque (3) pour regler et fixer 1'oriente- 

35 tlon du aegment de tete (14) par rapport au aegment thoraclque (3). 

4 - Table medlcale artlculee multlpoaltlona aelon l*une 
quel nque dee revendi cations 1 a 3, caracterlaee en ce qu'un verin de 
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jamb* (100) telle le segment de jembe (1) et le pl*te*u b«scul*nt (5), 
pour regler et fixer 1 'orientation du segment de jambe (1) par rapport 
au plateau baaculant (5). 

5 - Table medlcale artlculee multlpoeitlons aelon l'une 
5 quelconque dea revendi cations 1 a 4, caracterisee en ce qu'un verln 

thoraclque (30) relle le segment thoracique (3) et le chariot coulissant 
(7) pour regler et fixer 1 'orientation du segment thoraclque (3) par 
rapport au chariot coulissant (7). 

6 - Table medlcale artlculee multlposltlons selon l'une 
10 quelconque des revendi cat ions 1 a 5, caracterisee en ce qu'un verln de 

plateau (56) relle le plateau baaculant (5) et le bati (4) pour regler 
et fixer l'orlentatlon du plateau (5) par rapport au bati (4). 

7 - Table me'dlcale artlculee multlposltlons selon l'une 
quelconque des revendi cations 1 k 6, caracterisee en ce que le batl (4) 

15 comprend un socle (16) surmonte d'une colonne telescopique (17) dont 
1'extremite superleure porte l'axe d' articulation (6) du plateau 
baaculant (5). 

8 - Table medlcale artlculee multlpoaltlons selon l'une 
quelconque des revendlcatlons 1*7, caracterisee en ce que l'axe (11) 

20 d 1 articulation du segment de culsse (2) sur le chariot coulissant (7) 
eat coaxial a l'axe (13) d v articulation du segment thoraclque (3) sur le 
chariot coulissant (7). 

9 - Table medlcale artlculee smltlposltlons selon l'une 
quelconque des revendlcatlons 1 i 8, caracterisee en ce que le plateau 

25 baaculant (5) eat en outre ertlcule' aur le batl (4) aelon un axe de 
rotation horizontal longitudinal. 

10 - Table medlcale artlculle sjultlposltlon* selon l'une 
quelconque des revendlcatlons 1*9, caracterisee en ce que lea moyens 
(56) pour regler l'orlentatlon du plateau baaculant (5) permettent son 

30 reglege d ■orientation entre une position v*rtic*le vers l'*v*nt d*ns 
laquelle le segment de j*mbe (1) occupe 1* position inferieure, et entre 
une position lncllnee vers 1'arrlere de 30" environ par r*pport * 
I'horlxontele dans laquelle le segment de jambe (1) occupe 1* position 
superleure. 
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